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ONEMLI GUVENLIK BILGILERI

Uyari:

Bu iiriin sizi Kaliforniya Eyaleti tarafindan kansere neden oldugu bilinen DINP ile Kaliforniya
Eyaleti tarafindan dogum kusurlarina veya diger iireme zararlarina neden oldugu bilinen
DIDP gibi kimyasallara maruz birakabilir.

Uyari:

Bu iiriin sizi, Kaliforniya Eyaleti tarafindan kansere ve dogum kusurlarina veya diger lireme
zararlarina neden oldugu bilinen kursun ve kursun bilesikleri dahil olmak lizere kimyasallara
maruz birakabilir.

Daha fazla bilgi icin: www.P65Warnings.ca.gov

A\ TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI RiSKi

KiSISEL YARALANMA VEYA OLUM MEYDANA GELEBILIR.
BU EKiPMANI KURMADAN VEYA BAKIMINI YAPMADAN ONCE TUM GUCUN
KESILDiGINDEN EMiN OLUN.
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http://www.p65warnings.ca.gov/

TEHLIKE

Enerji varken ekipmani kurmaya veya lizerinde bakim yapmaya c¢alismayin! Eneriji verilmis
ekipmanla temas sonucu 6liim, kisisel yaralanma veya 6nemli maddi hasar meydana
gelebilir. Devam etmeden dnce her zaman ekipmanda voltaj olmadigini dogrulayin ve daima
genel kabul gormiis giivenlik prosediirlerini izleyin. Muhafaza kapisini agmak igin kontrolér
baglanti kesme anahtari "kapali" konumda olmalidir. Tornatech iiriinlerinin herhangi bir
yanlis uygulamasindan veya yanlis kurulumundan sorumlu tutulamaz.
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GiRiS

Elektrikli Yangin Pompasi kontrolorleri bir elektrik motoru tahrikli yangin pompasini ¢alistirmak igin
tasarlanmistir. Kontrolor, lokal baslatma butonu araciligiyla manuel olarak veya yangin sondiirme cihazi
sistemindeki bir basing dislisiini algilayarak yangin pompasini otomatik olarak baslatabilir. Yangin
pompasi kontrolori bir basing transdiseri ile birlikte verilir. Yangin pompasi lokal durdurma butonu ile
manuel olarak veya sahada programlanabilir bir zamanlayicinin sona ermesinden sonra otomatik olarak
durdurulabilir.

Kontrolorii normal veya alternatif glic kaynagindan besleyen otomatik bir transfer anahtari ile

donatiimistir.

TEKNIK VERILER

Degerlendirme Deger
Nominal Calisma Akimi le Motora Gore (HP/kW)
Nominal Calisma Gerilimi Ue Kontrolor derecelendirme etiketine gore
Nominal Calisma Frekansi 50/60Hz
Standart gcevre sicakhgi 4°Cila 40°C
Yikseklik <2000m
Bagil nem %5 ila %80
Kirlilik derecesi 3
Kisa Devre Akim Degeri lcc (SCCR) (A) Kontrolor derecelendirme etiketine gore
Standart koruma derecesi NEMA Tip 2
Bekleme modunda gii¢ tiketimi 13 W
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KURULUM
DEPOLAMA

Kontrolor hemen kurulmaz ve enerji verilmezse, Tornatech, NEMA ICS 15'in 3. bélimundeki talimatlarin
izlenmesini Onerir.

SISMIK

Elektrikli Yangin Pompasi kontrolorleri istege bagli olarak sismik onaylidir ve ICC-ES AC156, IBC 2015 ve
CBC 2013 standartlarina uygun olarak test edilmistir. Bu uygunluk raporunu dogrulamak icin uygun
kurulum, ankraj ve montaj gereklidir. Sismik montaj gerekliliklerini ve agirlik merkezinin yerini belirlemek
icin bu kilavuza ve gizimlere bakin (fabrika ile iletisime ge¢cmeniz gerekebilir). Ekipman Ureticisi, ankraj
sistemlerinin teknik 6zelliklerinden ve performansindan sorumlu degildir. Ankraj detaylarindan projedeki
kayith yapi miihendisi sorumlu olacaktir. Ekipman kurulum yiiklenicisi, kayith yapi mihendisi tarafindan

belirtilen gerekliliklerin karsilanmasini saglamaktan sorumlu olacaktir. Ayrintili sismik kurulum
hesaplamalari gerekiyorsa, bu islemin gerceklestirilmesi icin litfen Ureticiyle iletisime gegin.

CEVRE

Elektrikli Yangin Pompasi kontrolérlerinin ortam sicakliklarinin 4°C ile 40°C arasinda oldugu ve bagil
nemin %5 ile %80 arasinda tutuldugu yerlere kurulmasi amaglanmistir. istege bagli olarak, suyun
donarak elektronik aksamlara ve boru sistemine zarar vermesini dnlemek igin kontrol6riin ve basingh su
borularinin isitilmasi sartiyla, kontrolor sicakhgi 55 °C'ye kadar gikabilir ve -5 °C'ye kadar inebilir.

Bu ekipman kirlilik derecesi 3 icin tasarlanmistir ve en fazla 2000 metre yikseklikte kurulmaldir.
Anormal kurulum ortamlariigin fabrikaya danisin.

ELEKTROMANYETiIK UYUMLULUK (EMC)

Elektrikli Yangin Pompasi kontrolorleri, emisyonlar (Ortam B) ve bagisiklik (Ortam A) igin en kati
kosullarda test edilmistir, bu nedenle kontrolorler her iki ortama da kurulabilir. Tim kontrolor
varyantlari ayni elektronik aksamlari paylasir ve ek 6nlemler alinmasini gerektirmeden bu kriterlere
uygundur.

ISLEME

Her Elektrikli Yangin Pompasi kontrolorinin agirligi ambalaj etiketinde belirtilmistir. Hafif kontrol6rler
Ozel isleme talimatlari gerektirmezken, agir kontrolorler kaldirma araglari ile donatiimistir ve isleme
sirasinda Tornatech tarafindan hazirlanmis olan "Biiyiik Muhafaza Giivenli isleme Gereksinimleri_
PN12162021" belgesinde belirtilen yonergelere uygun davraniimalidir.

FCC YONETMELIKLERI VE RADYO STANDARTLARI OZELLIKLERI
(RSS) KURALLARI

FCC ve Industry Canada RF'ye maruz kalma uyumluluk gerekliliklerine uymak i¢in, bu cihazin anteni ile
yakindaki tim kisiler arasinda en az 20 cm'lik bir ayirma mesafesi birakilmalidir. Bu cihaz, baska bir anten
veya verici ile birlikte yerlestiriimemeli veya birlikte ¢alistirilmamalidir.
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Bu cihaz, Kanada inovasyon, Bilim ve Ekonomik Kalkinma lisasindan muaf RSS(ler)ine uygun olan,
lisanstan muaf verici(ler)/alici(lar) icerir. Calisma asagidaki iki kosula tabidir:

1. Bucihaz parazite neden olmayacaktir.

2. Bucihaz, cihazin istenmeyen sekilde calismasina neden olabilecek parazitler de dahil olmak lizere
her tiirli paraziti kabul etmelidir.

Uyumluluk: CAN ICES-003(B) / NMB-003(B)

Bu cihaz FCC Kurallarinin 15. bolimiine uygundur. Calisma asagidaki iki kosula tabidir: (1) Bu cihaz zararh
parazitlere neden olmayacaktir ve (2) bu cihaz, istenmeyen calismaya neden olabilecek parazitler dahil
olmak lizere gelen herhangi bir paraziti kabul etmelidir.

Not: Bu ekipman test edilmis ve FCC Kurallarinin 15. bélima uyarinca A Sinifi dijital cihazlar igin sinirlara
uygun oldugu tespit edilmistir. Bu sinirlar, bu ekipman ticari bir ortamda calistirildiginda zararh
parazitlere karsi makul koruma saglamak tzere tasarlanmistir. Bu ekipman radyo frekansi enerjisi liretir,
kullanir ve yayabilir; talimat kilavuzuna uygun olarak kurulmaz ve kullanilmazsa, radyo iletisiminde zararli
parazitlere neden olabilir. Bu ekipmanin bir yerlesim bolgesinde ¢alistirilmasi zararli parazite neden
olabilir, bu durumda kullanicinin masraflari kendisine ait olmak tizere bu paraziti diizeltmesi
gerekecektir.

"Uyumluluktan sorumlu tarafga acgik¢a onaylanmayan degisiklikler veya modifikasyonlar kullanicinin
ekipmani calistirma yetkisini gecersiz kilabilir."

KONUM

Kontroloriin montaj yerini belirlemek icin uygun is planlarina basgvurun.

Kontrolor, kontrol ettigi motora miimkin oldugunca yakin yerlestirilmeli ve motorun gorus alani icinde
olmalidir. Kontrolor, pompadan veya pompa baglantilarindan kacan sudan zarar gérmeyecek sekilde
yerlestirilmeli veya korunmalidir. Kontrol6riin akim tasiyan kisimlari zemin seviyesinden en az 12 ing
(305 mm) yukarida olmalidir.

Kontroloriin etrafindaki ¢alisma agikliklari NFPA 70, Ulusal Elektrik Kanunu, Madde 110 veya C22.1,
Kanada Elektrik Kanunu, Madde 26.302 veya yururlikteki yerel kanunlara uygun olmahdir.

Standart kontrolér muhafazasi NEMA Tip 2 olarak derecelendirilmistir. Standart muhafazanin ortam
kosullarini karsiladigindan veya uygun bir derecelendirmeye sahip bir muhafazanin saglandigindan emin
olmak kurulumcunun sorumlulugundadir. Kontrolorler bir binanin icine kurulmalidir, dis ortam igin
tasarlanmamislardir. Kontrolor uzun sire ultraviyole 1sinlarina maruz kalirsa boya rengi degisebilir.

MONTAIJ

Elektrikli Yangin Pompasi kontrolor, tek bir yanmaz destekleyici yapi tizerine saglam bir sekilde monte
edilmelidir.

ZEMIN MONTAIJI

Zemine monte edilen kontrolorler, kontroloriin agirligini destekleyecek sekilde tasarlanmis donanimla
montaj ayaklarinda saglanan tim delikler kullanilarak zemine tutturulmalidir. Montaj ayaklari, akim
tasiyan pargalar igin gerekli 12 ing (305 mm) boslugu saglar.
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DUVAR MONTAII
Gerekli montaj boyutlari icin kontrolér boyut cizimine bakin.

Kontrolor, Gst montaj braketleri icin 2 ankraj ve alt montaj braketleri icin 2 ankraj olmak (zere en az dort
(4) duvar ankraji kullanilarak duvara monte edilir. Montaj kolayligi icin braketler boyutsal olarak ayni
merkez hattinda yer alir. Ekipmanin etrafinda uygun hava sirkilasyonuna izin vermek icin kontrol6riin
etrafinda en az 6 in¢ (152 mm) bosluk olmalidir.

1. Olci baskisini kullanarak veya alt braket yuvalarinin merkez cizgileri arasindaki mesafeyi dlcerek,
bu 6lclyl duvara kopyalayin. Not: Pompa odasini su basmasi ihtimaline karsi muhafazanin alt
kenari zeminden en az 12 ing (305 mm.) yiukseklikte olmalidir.

2. Alt montaj braketleri icin duvari delin ve ankrajlari yerlestirin.
3. Ust montaj braketlerindeki deliklerin yerini duvarda isaretleyin.
4. Ust montaj braketleri icin duvari delin ve ankrajlari yerlestirin.
5. Civatalari ve pullari alt ankrajlara takin.

6. Ust montaj braketlerindeki delikleri hizalayin, civatalari ve pullari ankrajlara takin.

7. Muhafazanin arkasinin dikey seviyede oldugundan ve muhafazanin gerilmediginden emin olmak
icin ankrajlari gerektigi gibi simleyin.

8. Tum ankraj civatalarini sikin.

9. Muhafaza kapisinin serbestce acilip kapandigindan ve muhafazanin diiz oldugundan emin olmak
icin kontrol edin.

SISTEM BASING BAGLANTILARININ YAPILMASI

Kontrolor, sistem boru tesisatindan muhafazaya bir (1) "Sistem Basinci" baglantisi yapilmasini gerektirir.
1/2" NPT erkek port baglanti rakoru, bu amac icin muhafazanin sol dis tarafinda saglanmistir.
Pompalama sistemi ile kontrol tinitesi arasindaki algilama hatti i¢in sahada dogru borulama prosediiriini
gerceklestirmek amaciyla NFPA 20'ye bakin. Eger bir drenaj mevcutsa, plastik borular i¢in drenaj
baglantisi konik bir baglanti ile gergeklestirilir.

ELEKTRIK BAGLANTILARININ YAPILMASI

Gug kaynagi ile yangin pompasi kontrolori arasindaki elektrik tesisati NFPA 20, NFPA 70 Ulusal Elektrik
Kanunu Madde 695 veya C22.1 Kanada Elektrik Kanunu, B6liim 32-200 veya yururlikteki yerel kanunlara
uygun olmalidir. Elektrik tesisati tipik olarak yangin pompasi motorunun tam yik akiminin (FLC veya FLA)
en az %125'ini taslyacak sekilde boyutlandiriimalidir.

ONEMLI ONLEMLER

Elektrik baglantilari lisansli bir elektrik¢i tarafindan denetlenmelidir. Boyut cizimleri, gelen gii¢c ve motor
baglantilari icin uygun alani gosterir. Baska hicbir yer kullanilmamalidir. Kabinin NEMA ve IP derecesini
korumak i¢in kabine girislerde yalnizca su gecirmez gébek baglanti pargalari kullaniimahidir.

Kurulumcu, Elektrikli Yangin Pompasi kontrolorii bilesenlerinin metalik dékiintiilere veya
delme talaslarina karsi yeterli sekilde korunmasindan sorumludur. Bunun yapilmamasi
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personelin yaralanmasina, kontroloriin hasar gérmesine ve bunun neticesinde garantinin
gecersiz hale gelmesine neden olabilir.

Herhangi bir saha baglantisi yapmadan 6nce sunlari gerceklestirin:

1. Muhafazanin kapagini agin, dahili bilesenleri ve kablolari inceleyin; yipranmis veya gevsek kablolar
ya da baska herhangi bir goérinir hasar belirtisi olup olmadigina bakin.

2. Kontrolor bilgilerinin proje agisindan gerekli olan bilgiler oldugunu dogrulayin:
1. Tornatech katalog numarasi

2. Motor elektrik etiketi bilgilerinin voltaj, frekans, FLA ve HP igin kontrolor
derecelendirmesiyle eslestigini kontrol edin.

3. Projenin elektrik yiklenicisi, Ulusal Elektrik Yasasi, yerel elektrik yasasi ve bu alanda yetkili diger
makamlarin spesifikasyonlarina uygun saha baglantilari icin gerekli tim kablolari saglamalidir.

4. Kablolama bilgileri igin uygun saha baglanti gizimine bakin.

PROSEDUR

Tim saha baglantilari, uzaktan alarm islevleri ve AC kablolari, boyutsal ¢izimde gosterildigi gibi Gist veya
alt kanal girislerinden muhafazaya getirilir.

Bir kablo gecis plakasi saglanmadigi siirece kablo kanali girislerini muhafazanin yanlarina yerlestirmeyin.

1. Bir delik (boru hatti) delgeci kullanarak, kullanilan boru boyutuna gére muhafazada bir delik
olusturun.

2. Gerekli borulari takin.

3. Saha baglantilari, uzaktan alarm fonksiyonlari, AC glicl ve diger tiim istege bagh ozellikler igin
gerekli tim kablolari ¢cekin. Uygun hat, yiik ve kontrol terminal blogu noktalarina baglanti yapmak
icin muhafazanin igine yeterince kablo getirin. Baglanti noktalari ve kabul edilebilir kablo boyutu
icin uygun saha baglanti semasina basvurdugunuzdan emin olun. Dogru kablo boyutlandirmasi
icin Ulusal Elektrik Yasasi, NFPA 70'e bakin.

4. Uzaktan alarm fonksiyonlari ve diger istege bagh 6zellikler icin tiim saha baglantilarini yapin.
5. Motoru kontrolor yiik terminallerine baglayin.

6. Elektrikli Yangin Pompasi motoru tzerindeki isim plakasini bulun ve tam yik amper degerini not
edin.

7. Baglamadan 6nce AC hat voltajini, fazini ve frekansini muhafaza kapagindaki kontrolor veri
plakasina bakarak dogrulayin.

8. AC gliciini baglayin.

9. Tim baglantilarin (saha baglanti semasina uygun olarak) dogru sekilde yapildigini ve siki oldugunu
kontrol edin.

10. Muhafaza kapisini kapatin.
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OPERATOR ARAYUZU
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A. Durum LED'i
B. Manuel baslatma
C. Dur
D. Transfer anahtari testi
E. Testcalistir
F. Alarm sesli uyaricisi
G. Dokunmatik ekran
H. Fabrikada ayriimis

Gunliklerin indirilmesi ve yazim glincellemeleri icin USB anahtar konektori

J. Standart TCP/IP iletisimi igin Ethernet konektori
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BASLATMA VE DURDURMA YONTEMLERI

BASLATMA YONTEMLERI
OTOMATIK BASLATMA

Basing devreye girme esiginin altina distigi zaman, kontrolor, basing sensori tarafindan distk basing
algilandiginda otomatik olarak baslayacaktir.

MANUEL BASLATMA

Motor, sistem basincindan bagimsiz olarak manuel ¢alistirma diigmesine basilarak baslatilabilir.

UZAKTAN MANUEL BASLATMA

Motor, manuel bir digme kontaginin anlik olarak kapatilmasiyla uzak bir konumdan baslatilabilir.

UZAKTAN OTOMATIK BASLATMA, YAGMURLAMA VALFi BASLATMA

Motor, otomatik bir cihaza bagl bir kontagin anlik olarak agilmasiyla uzak bir konumdan baslatilabilir.

ACiL BASLATMA

Motor, acil durum kolu kullanilarak manuel olarak baslatilabilir. Bu kol kapali konumda tutulabilir.

Onemli: kontaktériin hasar gérmesini &nlemek icin motorun asagida tarif edilen sekilde
baslatilmasi onerilir:

1. Ana baglanti kesme araglarini kullanarak ana giict kapatin,
2. Acil durum calistirma kolunu ¢ekin ve kapal konumda kilitleyin,

3. Ana baglanti kesme araglarini kullanarak giict tekrar agin.

SIRALI BASLATMA
Coklu pompa uygulamasi durumunda, tiim motorlarin es zamanl olarak baslamasini 6nlemek icin her
motorun otomatik baslatiimasini geciktirmek gerekebilir.

TEST BASLATMA
Motor, test calistirma diigmesine basilarak manuel olarak veya periyodik test 6zelligi kullanilarak
otomatik olarak test modunda baslatilabilir.

DURDURMA YONTEMLERI
MANUEL DURDURMA

Manuel durdurma, oncelikli durdurma diigmesine basilarak yapilir. Durdurma digmesine basmanin,
digmeye basildigi slirece ve iki saniyelik bir gecikmeyle motorun yeniden baslamasini 6nleyecegini
unutmayin. Bu eylem herhangi bir aktif talebe gére dncelige sahiptir, ancak varsa diigme birakildiginda
motor otomatik olarak yeniden baslayacaktir.

OTOMATIK DURDURMA
Bu islev varsayilan olarak asla etkinlestirilmez ve etkinlestiriimeden énce yetkili makam
tarafindan yetkilendirilmelidir.
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Otomatik durdurma sadece otomatik baslatmadan sonra mimkdinddr. Bu fonksiyon etkinlestirildiginde,
baska bir calisma nedeni olmadigi slirece, motor basincin geri kazanilmasindan 10 dakika sonra otomatik
olarak durdurulur. 10 dakikalik gecikme ayarlanabilir.

ACIL DURDURMA
Acil durdurma her tiirli baslatma kosulunda her zaman mimkindir ve kapi tizerinde bulunan ana
baglanti kesme araci kullanilarak yapilir.
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TRANSFER SALTERIi iSLEM SIRASI

Transfer salteri ya ikinci bir sebeke tarafindan ya da NFPA 110'un Seviye 1, Tip 10, Sinif X sisteminin
gerekliliklerine uygun, yani yangin pompasi kontroloriine 10 saniye icinde glic saglayabilecek yerlesik bir
yedek jenerator tarafindan beslenmelidir.

Ayrica, yangin pompasi kontrol6éri tamamen calisir durumda olmali ve gli¢ verildikten sonra 10 saniye
icinde ¢alismaya hazir olmalidir. Bu iki gereklilik bir araya geldiginde, normal bir gii¢ kaybi ile kontrol
Unitesinin alternatif glicle (eger bir jenerator tarafindan saglaniyorsa) calismaya hazir olmasi arasindaki
toplam siirenin en fazla 20 saniye olmasi gerektigi anlamina gelir.

YEDEK GUC KAYNAGINA AKTARIM

Normal gli¢ kaynagi en az (¢ saniye boyunca kabul edilebilir parametrelerin disinda kaldiginda, bir
jenerator baslatma komutu verilir. 3 saniyelik gecikme, jeneratoriin 10 saniye gereksinimini karsilamaya
yardimci olacak sekilde ayarlanabilir, ancak bunu yapmak, elektrik kesintileri durumunda jeneratoriin
gerek olmaksizin galismasi riskini artirir. Bu degeri diizenlemeden 6nce 6zel dikkat gosterilmelidir.

Alternatif gli¢c en az 3 saniye daha kabul edilebilir parametreler icinde kaldiginda, alternatif gli¢
kaynagina aktarim baslatilir.

NORMAL GUG KAYNAGINA YENIDEN AKTARIM

Motor calisiyorsa, alternatif glic kaynagi kabul edilebilir parametreler dahilinde oldugu
siirece transfer salteri alternatif konumda kalacaktir. Motor calismiyorsa yeniden aktarim
dongiisii etkinlestirilir.

Normal glic kaynagi en az 5 dakika boyunca kabul edilebilir parametreler icinde kaldiginda, normal gii¢
kaynagina yeniden aktarim baslatilir. 5 dakikalik bir soguma siresi jeneratori ¢alisir durumda tutar ve
ardindan baslatma komutu kaldirihr.

TEST AKTARIM DONGUSU

Transfer salteri test membrani diigmesine basarak tam bir aktarim dongusi gerceklestirilebilir.

MANUEL CALISTIRMA

Transfer salteri her zaman otomatik modda tutulacak sekilde tasarlanmistir. Gereken bazi acil
durumlarda, aktarma salteri manuel olarak ¢ahstirilabilir.

Normal konum (l) ile Alternatif konum (Il) arasinda 180 derecelik bir a¢i vardir. Transfer Salterini manuel
olarak calistirmak igin:

1. Hem Normal hem de Alternatif taraflarin glicini KAPALI duruma getirmek icin Baglanti Kesme
Anahtarlarini kullanin.

2. Alternatif tarafin kapisini agin.
3. Transfer Salterinde, segici anahtari Manuel moda getirin.

4. Kontrolor kapisinin igcinde bulunan kolu alin ve Transfer Anahtari Gzerindeki kare delige yerlestirin.
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5. Alternatif konumdan Normal konuma ge¢mek icin kolu saat yoniinde 180 derece veya Normal
konumdan Alternatif konuma ge¢cmek i¢in saat yoninin tersine 180 derece cevirin.

6. Kolu gikarin ve kontrolor kapaginin icindeki destege geri koyun.
7. Gerekirse, acil durum calistirma kolunu c¢ekin ve yerine kilitleyin.

8. Kapiyi kapatin ve ayirma anahtari kollarini kullanarak her iki taraftaki glicti tekrar verin.

DiKKATLI OLUN

Kol hala Transfer Salterine takiliysa kontrolor kapagini kapatmayin.

Gii¢ hala AGIK durumdaysa Transfer Salterini manuel olarak galistirmayin.
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DEVREYE ALMA

Yalnizca yetkili bir saha kabul saglayicisi Elektrikli Yangin Pompasi kontroloriiniin devreye

alinmasina devam etmelidir. Gerekli egitim ve yetkiye sahip degilseniz, fabrika ile iletisime

gecin.

Devreye alma islemi tamamlanana kadar kontrolér ana ekraninin yerini devreye alma menusi alir ve
otomatik mod devre disi birakilr.

PROSEDUR

Kontrolori devreye almak igin:

1.

Kapiyl kapali konumda sabitleyin ve ardindan devre kesici baglanti kesme araglarini ACIK konuma
getirin.

Sifrenizle giris yapin ve ekrandaki ilk baslangic menisiini tamamlayin.

Ug fazh motorlar igin, yanhs dénis olmasi durumunda, kontrolérii kapatin ve kontaktor yiik
tarafindaki iki kabloyu degistirin, ardindan kontrol6ri tekrar agin.

Gerekli tim adimlar tamamlandiginda ve sifrenizle giris yaptiginizda, "Servis Yapildi" diigmesi
kullanilabilir hale gelecektir.

Okunan degerlerden ve parametrelerden memnun kaldiginizda "Servis Tamamlandi" diigmesine
basin.

Raporunuza kaydetmek icin glinltkleri indirin.
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BAKIM

Tornatech kontrolérleri sinirli garanti kapsamindadir ve bu belge, NFPA 25 ve gecerli bakim standartlari

uyarinca dogru kurulum, devreye alma, kullanim ve bakim yapilmasi kosuluyla 10 yillik hizmet 6mrU

boyunca veya son tedarik tarihine kadar desteklenir.

Uygun kontrolor performansi ayda en az bir kez asagidakiler uygulanarak dogrulanmalidir:

1. Sistem nominal basingtayken, basing degerinin toleranslar dahilinde oldugundan emin olun

2. Bir bir test baslatma doéngtisi gerceklestirin ve asagidakileri dogrulayin:

1. Motorbasing devreye girme degerinin altina diistigiinde ¢alisiyor
Herhangi bir alarm yok

. Ariza olmaksizin devre agilmasina neden olan bir tetikleme yok

2
3
4. Motor dizgin galisiyor ve beklenen siire icinde hizlanabiliyor
5. Motor uygun yénde donlyor

6. Pompa, basinci devreden ¢ikma degerinin Uzerine ¢ikarabiliyor
7

. Yapilandirilan test siiresi sonunda basing devreden ¢ikma degerinin lizerine ¢iktiginda
motorduruyor

Yukaridakilere ek olarak, asagidaki 6nleyici bakim yilda en az bir kez yapilmahdir:

1.

2
3.
4

Kontrolori kapatin

Kontroloriin disini gorsel olarak inceleyin

Muhafazayi acin ve kontrol6rin icini gérsel olarak inceleyin
Kontroloriin iginde toz birikmediginden emin olun

Her bir akim gecmeyen kablonun sikiligini kontrol edin

Kontrolori tekrar hizmete sokun

V2024.02
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PATENTLER

Ulke Bashk Hibe NO
CA Kontaktor icin mekanik aktivator 2741881
ABD Kontaktor icin mekanik aktivator US8399788B2
CA Elektrikli kontaktor icin mekanik aktivator 165512
CA Elektrikli kontaktor icin mekanik aktivator 165514
ABD Elektrikli kontaktor icin mekanik aktivator D803794
ABD Elektrikli kontaktor icin mekanik aktivator Patent beklemede
EP Elektrikli kontaktor icin mekanik aktivator 002955393-0001/2
AE Elektrikli kontaktor icin mekanik aktivator Patent beklemede
AE Elektrikli kontaktor icin mekanik aktivator Patent beklemede
CA Yangin pompasi dijital operatori 163254
ABD Yangin pompasi dijital operator araylzi D770313
AE Yangin pompasi dijital operator arayizi Patent beklemede
EP Yangin pompasi dijital operator araytzi 002937250-0001
CA Bir yangin pompasi sisteminin basing sensoriindeki arizayr | Patent beklemede

tespit etmek igin sistem ve yontem

ABD Bir yangin pompasi sisteminin basing sensoriindeki arizay1 | Patent beklemede

tespit etmek icin sistem ve yontem

V2024.02
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AMERIKA KITASI

Tornatech Inc.

Merkez Ofis

Laval, Quebec, Kanada
Tel.: +1 514 334 0523
Ucretsiz: +1 800 363 8448

AVRUPA

Tornatech Europe SA
Mont-Saint-Gilbert, Belgika
Tel.: +32 (0) 10 84 40 01

ORTA DOGU

Tornatech FZE
Dubai, Birlesik Arap Emirlikleri
Tel: +971(0)4 887 0615

ASYA

Tornatech Pte Ltd.
Singapur

Tel: +65 6795 8114
Tel.: +65 6795 7823

Bizi TAKIP EDIN
f in ¥ O

W4 TORNATECH

LISTEN DEVELOP LEAD

www.tornatech.com
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